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ZYWIFI0939-3智能小车调试

1、黑白线识别模块调试（注意可调电阻调试不能用力过度，否则损

坏 W1\W2 可调电阻） 由 W2 W5 W4 电位器，D4 D5 D2 信号指示灯

以及三路循迹探头组成。 D4 D5 D2 信号灯没有接接收到红外信号

时会不亮（也就是检测到黑线 输出高电平1 ）， 当接到到红外反

馈信号后，指示灯亮起（也就是检测到地面没有黑线 输出低电平

0）。 红外光线有一个反射特性。但对于不同的物体反射特性是不

一样的， 特别是对白色反光的物体，红外光线的反射量将会多一

点。而对黑色 不反光的物体，红外反射量将会大量的减少。那么

我们就可利用这个 特性来完成黑与白的判断。

1）W2 左循迹信号灵敏度调节----逆时针调节电位器是增加循迹灵敏度，

当小车摆在地面上面时，D4 指示灯不亮，说明左边的循迹探头没有检测

到地面，此时就需要调节电位器（前提是焊接没有问题的情况下），顺时

针调节电位器时降低循迹灵敏度。

2）W5 中间循迹信号灵敏度调节----逆时针调节电位器是增加循迹灵敏

度，当小车摆在地面上面时，D5 指示灯不亮，说明中间的循迹探头没有

检测到地面，此时就需要调节电位器（前提是焊接没有问题的情况下），

顺时针调节电位器时降低循迹灵敏度。

3）W4 右边循迹信号灵敏度调节----逆时针调节电位器是增加循迹灵敏
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度，当小车摆在地面上面时，D2 指示灯不亮，说明右边的循迹探头没有

检测到地面，此时就需要调节电位器（前提是焊接没有问题的情况下），

顺时针调节电位器时降低循迹灵敏度。

（注意事项，调试时不要对着强光，建议在室内调试，环境光线对

检测距离有比较大的影响，这是红外线本身原因，同板子功能无

关）。 黑白线合理参数调试---调节电位器 W2，在反馈距离与小

车车轮底部 一个平面上，操作员注意要认真，细致调动 W1 电位

器，切忌着急（其他几路调试方法一样）。

提示说明：有可能会出现黑线传感器感应不到黑线的情况是因为黑线传感器的灵敏度

调得太高了应该调低灵敏度这样才能检测到黑线因为灵敏度太高黑色反射的红外光都

能被传感器识别，导致检测失败应该把黑线传感器上的可调电阻参考上面调节说明调

试。

2、避障模块调试 由 W1（W3）电位器，D3 D1 信号指示灯左(右)光电

传感器组成。 当 D3 信号灯没有接收到红外信号时不亮（也就是说前

面没有障碍物 输出高电平 1），当接受到红外反馈信号后，指示灯亮

起（也就是说 前面有障碍物 输出低电平 0）。

1）W1 左避障信号强度调节----逆时针调节电位器是增加检测距离，顺时

针调节电位器时减少检测距离。

2）W3 右避障信号强度调节----逆时针调节电位器是增加检测距离，顺时

针调节电位器时减少检测距离。

（注意事项，调试时不要对着强光，建议在室内调试，环境光线对检

测距离有比较大的影响，这是红外线本身原因，同板子功能无关）。
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3、电机模块调试：测试条件，按照安装视频接好线，烧录我们的

单独避障程序，看电机有没有正常转，如果正常转 说明 电机驱

动电路焊接正常。


