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《智能网联汽车技术概论》课程授课教案

课 题 超声波雷达

授课班级 新能源 学时 4 上课地点 山润楼

教学目标

能力目标 知识目标 素质目标

（1）能够完成智能网联

汽车毫米波雷达、激光雷

达拆装、标定、检测工作

过程。

（1）掌握超声波雷达的

功能与原理。（2）掌握

毫米波雷达的功能与原

理。

（1）具有探索精神，保

持对新技术新事物学习

研究的兴趣。（2）学生

应树立职业意识，并按

照企业的“6S”（整理、

整顿、清扫、清洁、素

养、安全）质量管理体

系要求自己。

教学重点

与难点

及解决办

法

教学重点：（1）超声波雷达、毫米波雷达、激光雷达的结构与工作原理；

教学难点：（1）毫米波雷达拆装、标定、检测过程；

参考资料 汽车网联汽车技术基础 陈晓明 机械工业出版社

教学条件 多媒体

教学过程

与时间分

配 min

主 要 教 学 内 容 备注

讲授与讨

论内容

(第一部

分)

15min

1. 车载超声波雷达基础知识

汽车雷达可分为超声波雷达、毫米波雷达、激光雷达等。雷达

的原理不同，其性能特点也有各自的优点，可用于实现不同的功

能。

汽车车载雷达技术源自军工技术，超声波雷达的工作原理是利用

传感器中的超声波发生器产生 40kHz 的超声波，然后接收探头接
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收障碍物反射的超声波，并根据超声波反射接收的时差计算出与

障碍物的距离。毫米波雷达是 ADAS 系统的主要传感器。其工作

频率范围为 30GHz 至 300GHz，可以检测目标、测速、测距和测量

方位。

超声波雷达是汽车最常用的一种传感器，可以通过接收到反射后

的超声波探知周围的障碍物情况，消除了驾驶员停车泊车、倒车

和起动车辆时前、后、左、右探视带来的麻烦，帮助驾驶员消除

盲点和视线模糊缺陷，提高了行车安全性。

超声波雷达被广泛应用于倒车辅助系统和自动泊车系统中。

举例说明

举例说明

作业 1、毫米波雷达拆装、标定、检测过程是什么？
下次上课

时检查

课后反思


