
机电产品创新设计



一、案例演示
1、自动搓澡机
   目的：帮助老年人或身体行动不方便的人。



一、案例演示
2、无线遥控室内清洁车
   目的：室内床底下或桌子底下人无法打扫的地方。



一、案例演示
3、车间废料自动装车装置
   目的：实现车间中的废料自动装车清理。

该车由人力推动，小车底部采用万向轮，

人为地推着小车叉住废料盒，按动提升按

钮，电动伸缩杆带动叉手上升一定高度，

接着用杆把小车自带的料斗沿轨道推出，

到废料盒下方，按动旋转按钮，步进电机

带动叉手旋转180度，将废料倒入料斗。

然后控制电机反转，叉手回到原位置，完

成后用杆将料斗收回，伸缩杆下降将废料

盒放回原处。如此动作，待小车料斗装满

后，小车推到回收中心，打开料斗门，推

动料斗内置挡板将料斗内废料清除。从而

实现了节省人力，提高效率和保障人身安

全的目的。



一、案例演示
4、车间智能取工具机器人
   目的：利用机器人实现对工具的自动取放。



一、案例演示
4、车间智能取工具机器人
   目的：利用机器人实现对工具的自动取放。



一、案例演示
5、智能户外晾衣架
   目的：根据户外天气变化实现晾衣架的自动伸缩。



一、案例演示
5、智能户外晾衣架
   目的：根据户外天气变化实现晾衣架的自动伸缩。

图为智能晾衣架。

该智能晾衣架内置多种传

感器和紫外线消毒灯，在

傍晚黑天，阴天下雨时能

实现自动收衣 ，杀菌消

毒，大大防止有些潮湿的

衣物发霉变潮，而白天无

雨时衣架又会自动晾衣，

充分使衣物保持干燥舒适

的状态。极大的的节省了

劳动力。



一、案例演示
6、救生双体船
   目的：代替人实现对落水者的救护。

救生双体船使用双体船，可在

不改变吃水深度的情况下增强稳定性，

并且船身使用滑行船体可以有较高的

航速。

遥控器使用的是六通道航模遥

控器，功能多.遥控距离远。

推进器为涵道进气有外壳保护

桨叶此装置不会使桨叶打破救生圈造

成漏气。

推进器位于船体上方这样可以

在各种水域中航行并且不会被水草等

缠绕推进器。



二、过程分析
1、通过日常观察、积极响应国家政策等，并根
据周围的应用情况提出创新点
2、搜索资料，查阅该创新点或新功能是否已经
比较成熟或者市面上已经有相关功能的产品
3、如果已经成熟，则需要重新变换思路和创新
点；如果没有或有待于开发，则根据创新点或
新功能，找到可实施的理论依据和理论算法，
作为创新的理论支撑和工作原理
4、围绕工作原理，讨论其外观、软硬件搭建、
零部件或元器件的选用
5、硬件布置和安装、软件界面设计和功能的链
接，设备单功能调试和综合功能调试
6、设备技术说明和使用说明的编制



二、过程分析
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二、过程分析



二、过程分析



三、本课程学习应完成的材料
1、申报书
2、产品图纸（二维和三维）
3、研究报告
4、产品使用说明书



四、小组名单
组号 成员 组长 备注

每组6人



五、计划及汇报安排
组号 安排任务(不少于8个) 参与人 第一汇

报人
第二汇
报人

汇报
时间

注：每次汇报都得需要准备好汇报PPT，讲稿视情况自定；可将过程分析进行细化，捋出相应的任务；本课程不需要制作出实物，
但最后需要依据理想化的实物进行说明（可参照图纸和三维图样说明）


