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• 任务二 输送站回原点及正反方向运行

项目五 输送站安装与调试
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任务二 输送站回原点及正反方向运行

任务内容

一、项目引入

二、知识讲解

1.伺服电机及伺服驱动器

2.伺服接线

3.伺服参数设置

4.位控编程

三、项目实施

四、总结与作业

４学时
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教
学
目
标

能力目标 知识目标

• 能对松下A5系列伺服电机及其驱

动器的位置控制模式下的接线和
参数设置

• 能够PLC编程控制伺服电机运行

• 伺服电机及伺服驱动器的工作
原理

• 松下A5系列伺服电机及其驱动
器

• MAP库程序设计

教
学
重
点
难
点

重 点 难点

• 伺服接线、参数设置

• MAP库程序设计
MAP库程序设计
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以对输送站回原点和正反方向运行控制为载体，
学习松下Ａ５伺服驱动器和伺服电机位控模式下的
应用，通过ＰＬＣ的MAP库编程控制输送站运行，
具体策略如下页

项目引入
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项目引入—教学策略

师 生

以引导设问方式提出“如何让输送站搬着工件运动起来呢？”总结：

由松下A系列伺服电机及驱动器拖动

观看视频、讨论并回答

下发工作页总结：伺服电机及伺服驱动器相关知识点 自学、讨论、听讲填写该部分工作页

讲解示范：实训设备应用中，伺服接线及参数设置 听讲、实操训练填写该部分工作页

案例示范：S7-200 PLC 的脉冲输出功能及MAP库编程 听讲、实操训练填写该部分工作页

布置拓展训练任务，指导检查 实操调试，填写该部分工作页

工作页 完成工作页剩余部分

总结评价 小组互评
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１、伺服电机与伺服驱动器知识讲解



宁静致远日照职业技术学院

任务二 输送站回原点及正反方向运行

２、伺服接线知识讲解
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３、伺服参数设置

输送单元运行１ｍｍ需要多少个脉冲?

知识讲解
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３、伺服参数设置知识讲解
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伺服Ａ５驱动器参数设置知识讲解



宁静致远日照职业技术学院

任务二 输送站回原点及正反方向运行

开环运动控制概述

S7--200提供了三种方式的开环运动控制：

 脉宽调制（PWM）--内置于S7--200，用于速度、位置或

占空比控制。

 脉冲串输出（PTO）--内置于S7--200，用于速度和位置控

制。

 EM253位控模块--用于速度和位置控制的附加模块。

知识讲解
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现在，200系列 PLC 本体 PTO 提供了应用
库MAP SERV Q0.0 和 MAP SERV Q0.1，分别
用于 Q0.0 和 Q0.1 的脉冲串输出。首先，
需要在编程软件中添加库函数，如图所示：

知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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输入输出点功能预定义

知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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库用到的重要变量

知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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知识讲解 MAP库
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项目实施

实施步骤

一．学习伺服及其驱动器相关知识

二．设置伺服驱动器的参数

三．MAP库设置及编程

四．考核评价
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总结与作业
一、总结

1、了解松下Ａ５伺服机构

2、伺服接线

３、伺服参数设置

４、MAP库程序设计

二、作业

完成任务二学生工作页


